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Question principales

• On a une vision des activités des pêcheurs artisans depuis le suivi au débarquement : on 
obtient ainsi des captures par espèces, des temps de marées voir même des fréquences 
de taille des captures.
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Question principales

• On a une vision des activités des pêcheurs artisans depuis le suivi au débarquement : on 
obtient ainsi des captures par espèces, des temps de marées voir même des fréquences 
de taille des captures.

• Ce qui nous manque c’est d’où viennent ces poissons débarqués :

1. Pour être sur d’affecter ces captures au bon stock (notamment dans un 
contexte ou des flottilles vont pêcher à des centaines de kilomètre de leurs 
lieux de débarquement

2. Pour pouvoir proposer au gestionnaire des mesures spatialisées qui 
proposerait d’éviter les zones où la pêche est la plus impactante (habitat 
sensibles par exemple
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Mise en place de la collecte (1)

Le projet DEMERSTEM a développé un cas d’étude pilote
pour tester l’utilisation d’enregistreurs GPS sur les zones
Guinée et Guinée Bissau. C’est un outil de suivi de la
trajectoire des bateaux pour la recherche (pas pour le
contrôle).

Le protocole établi permet de réaliser un suivi de
l’ensemble des strates de pirogues définies sur la base de
l’engin utilisé et du port de débarquement.

L’embarquement doit se faire avec l’acceptation du pêcheur.

Le GPS est embarqué pour une ou plusieurs marées par le
pêcheurs et récupéré par les opérateurs du CNSHB en
même temps que le suivi au débarquement.
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Mise en place de la collecte (2)

Une fois le GPS récupéré, les fichiers sont extraits de
l’enregistreur, mis sur ordinateur et renommés. (le nom
renseignant le village, l’engin et le code du pêcheur ayant
embarqué le GPS)

Une procédure R permet ensuite de transférer ce fichier
dans une base centralisée qui va regrouper l’ensemble des
trajectoires collectées
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Préparation des données (1)

1- Le premier traitement des données est celui qui consiste
à filtrer les données en mer. En effet le GPS est activé en
continu à partir du moment où il est transmis à un pêcheur
et ses positions au port sont prises en compte
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Préparation des données (2)

1- Le premier traitement des données est celui qui consiste
à filtrer les données en mer. En effet le GPS est activé en
continu à partir du moment où il est transmis à un pêcheur
et ses positions au port sont prises en compte
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2- Le second traitement fait partie de la 
phase d’apprentissage. Un expert doit 
regarder les trajectoires et indiquer sur un 
certains nombre de ces trajets quand le 
bateau est en pêche



Analyse des données
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1- Les trajectoires sont caractérisées par un certains
nombre de métriques :

• Vitesse entre 2 points

• Vitesse entre les 3, 4,5 derniers points

• Nombre de points de la même trajectoire dans un rayon
de 20 mètres

…….

Ces métriques nous permettent de proposer un ou des
modèles statistiques qui vont prédire les positions en pêche
en fonction de ces métriques et des trajectoires où l’expert
à indiqué les positions en pêche.
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Analyse des données
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Résultats produits (1)
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1- Pour chaque trajectoire collectée nous avons donc des
points prédits en pêche et d’autres en trajet.

2- Si on ne garde que les points en pêche on peut donc faire
des cartes de répartition de l’effort. Pour cette carte, on
compte le nombre de point (ou le durée cumulée)
considérés en pêche dans chaque rectangle – ici pour
l’engin FMD



Résultats produits / extrapolation
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L’observation GPS est réalisée par échantillonnage. Pour
passer de cartes qui représentent l’échantillon observé à la
population totale de pêcheurs, on passe par des facteurs
d’extrapolation (l’inverse du taux d’échantillonage)

Passage à la 
population 

totale



Résultats produits (2)
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Cela permet donc de cartographier l’activité de pêche
par engins, ports, mois , années. mais on peut
proposer des synthèses plus complexe comme les
zones de pêche préférentielles par port de
débarquement

On peut aussi comparer les zones de pêche de la
pêche artisanale (via GPS) et de la pêche industrielle
(via VMS)
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Résultats produits (3)
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Le GPS nous permet d’obtenir par mois, engin, port des
cartes d’effort de pêche extrapolé. Dans l’hypothèse d’un
échantillonnage robuste ces cartes sont représentatives de
l’ensemble des efforts des flottilles de la même strate.

Par ailleurs, et toujours via échantillonnage, au
débarquement, par mois /engin / port nous avons des
captures par espèces.

Captures 
estimée par 
Mois / Engin 

/Port

Effort par rectangle 
statistique / Mois / Engin / 

Port 



Résultats produits (4)
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Le GPS nous permet d’obtenir par mois, engin, port des
cartes d’effort de pêche extrapolé. Dans l’hypothèse d’un
échantillonnage robuste ces cartes sont représentatives de
l’ensemble des efforts des flottilles de la même strate.

Par ailleurs, et toujours via échantillonnage, au
débarquement, par mois /engin / port nous avons des
captures par espèces et taille.

Captures 
estimée par 
Mois / Engin 
/Port / Taille

Effort par rectangle 
statistique / Mois / Engin / 

Port 

Spatialisation de la proportion de juveniles



Conclusion (1)
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Le projet DEMERSTEM nous a permis de prendre en main les technologies de
suivi GPS pour mieux connaitre les activités des pêcheries artisanales.

C’est une technologie relativement simple. La difficulté vient :

1- de la masse de données collectée (+ de 3 millions de positions)

2- du traitement spécifique des trajectoires. Scripts R. Algorythmes Random
Forest ou GLM.

3- de problèmes techniques (consommation piles)

Sur ces 3 aspects, nous avons augmenté notre niveau de compétence :

1- Sur l’utilisation des bases de données spatiales

2- Sur la mise en place de script R pour utiliser plus facilement les données et
modèles disponibles

3- Construction d’enregistreur GPS à partir de briques Arduino (en cours)
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Conclusion (2)
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• Un package R d’utilisation des données
GPS



Conclusion (2)
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• Un package R d’utilisation des données
GPS

• Un jeu de données libre, mis à disposition
de ceux qui veulent un jeu de données
d’exemple

• Une collecte de données intégrée au
système régulier de collecte au CNSHB/
Passage du proof of concept à la mise en
production.



Thank you

Merci

www.ecowas.int



Conclusion (2)
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• Un package R d’utilisation
des données GPS

• Un jeu de données libre,
mis à disposition de ceux
qui veulent un jeu de
données d’exemple


